&/ Gravos CNC s.r.o.

Pohony YAKO

Closed loop pohony

SSD2505EC76

Popis

Vlastnosti

32 bit DSP fizeni proudu (tichy chod, nizké vibrace).

Presné a plynulé fizeni proudu efektivné sniZuje tepelné ztraty v motoru.
Galvanicky oddélené vstupy

Signalové logika: 5 V

Nastaveni pfepinaci nebo z PC

16 moznosti nastaveni mikrokroku, rozliSeni miZe byt nastaveno az na 51.200
kroki/ot.

Napéjeci napéti: 24-50 VDC

Max vstupni frekvence: 500 kHz

Max. otacky: 3000 ot/min

Enkodér motoru: 2500 ppr (10 000 poloh)
Pfiruba motoru: 57 mm (NEMA23)

Moment: 2 Nm

SSD2505EC76 je zpétnovazebni (Closed loop) 2-fazovy krokovy pohon s napajecim napétim 24-50

VDC. Diky zpétné vazbé motor neztrati nikdy polohu. PretiZeni mutZe byt signalizovano do

nadfizeného Fidiciho systému.

Nastaveni mikrokroku
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Nastaveni max. povolené chyby polohy (SW3)

V rozsahu nastavené chyby pohon stale regulujeé 90° 360°

polohu a snaZi se dosahnout polohy Zidané. Po SW3 OFF ON

prekroceni nastavené max chyby dojde k odpojeniE | |

motoru a aktivaci signalu Alarm.

Z PC lze max. povolenou chybu nastavit i na jiné

hodnoty.
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&/ Gravos CNC s.r.o. Pohony YAKO Closed loop pohony

Nastaveni sméru motoru (SW2)

Pokud je potfeba zménit smér motoru, lze to : cw : CCw :

brovést jednoduSe pomoci pepinace SW2. 5 P e - Vi

Smér mizZe byt zménén i pomoci PC.

Nastaveni typu signalu

Nastaven typu fidicich signdl. o KkaW/CCW ______ Kroklsmér
ON OFF

Pripojeni

LED indikace napajeni (zelena), PWR
LED indikace poruchy (cervena), ALM

O
.

]

Vstupni signal Krok, PU+
Vstupni signal Krok, PU-
Vstupni signal Smér, DR+

Vstupni signal Smér, DR-

Vstupni signal Motor Free, MF+

Vstupni signal Motor Free, MF-

Vystupni signal dosazeni polohy, PEND+

Vystupni signal dosaZeni polohy, PEND-
Vystupni signal porucha, ALARM+
Vystupni signal porucha, ALARM-

S EEEEEE

—

Pripojeni enkodéru

Pripojeni motoru, faze A-

Pripojeni motoru, faze B-

Pfipojeni motoru, faze B+

Pripojeni motoru, faze A+

Napajeni pohonu 25-50 VDC +V
Napajeni pohonu 25-50 VDC -V
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&/ Gravos CNC s.r.o. Pohony YAKO Closed loop pohony
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&/ Gravos CNC s.r.o. Pohony YAKO Closed loop pohony
Popis svorek
Symbeol | Funkce Popis
PWR LED indikace napéajeni LED sviti pokud je driver napajen
Nadproud — LED blikne 1x
. Nadpéti — LED blikne 2x
ALM LED indikace poruchy Podpéti — LED blikne 3x
Chyba polohy — LED blikne 5x
PU+ Vstupni signal + +5 \v/'napegenl optoclgnl{ ys}upmho signalu, pro vyssi napéti je potfeba
pouZit rezistor odpovidajici hodnoty.
SW1=OFF,PU je signdl Krok Aktlynl pri sestupné }’1rane §1gnalu, motor se oto¢i o 1 krok kdyz se
PU. signal Krok zméni z Grovné
SW1=0N,PU je signal Krok “aktivni” na “neaktivni”. Vstupni odpor je 220 Q. Log. Girovné: vstup
Cw neaktivni: 0-0.5V
DR+ Vstupni signél + +5Vv napdjeni optoclepu .\,/sFupmho signalu, pro vyssi napéti je potfeba
pouZit rezistor odpovidajici hodnoty.
SW1=OFF,DR je signal Smér Signfal zZmény sméru nebo signal Krok CCW (podle nastaveni DIP
DR. ptepinace DP2).
SW1=0ON,DR je signal Krok | Vstupni odpor je 220 Q. Log. Grovné: vstup neaktivni: 0.5V, vstup
CCW aktivni: 4-5 V.
MF+ Vstupni signal + +5 \v/,napa'Jenl optoclgnu. y§tupn1ho signalu, pro vyssi napéti je potteba
pouzit rezistor odpovidajici hodnoty.
MF- Signal Motor neaktivni Pokud je signal aktivni, budi¢ odpoji motor.
PEND+ | Vystupni signal + Signal je aktivni kdyZ je motor v Zadané poloze.
PEND- | Signél motor na poloze Maximalni proud 50 mA,maximalni napéti 50 V.
ALARM+ | Vystupni signal + Signal je aktivni kdyZ je pohon v poruse.
ALARM- | Signél porucha nebo pretizeni | Maximalni proud 50 mA,maximalni napéti 50 V.
+V
v Napéjeni driveru 24-50 VDC
B
@
Pripojeni motoru g
B+, B-
|

Casovani signalt

PU, signal Krok

DR, signal Smér

MF, signal Motor free

—»Ha— -1 S
<1US—I-H-1—|-

s
| —sle>25uS
— _'TJ‘_

le—a >2.5 uS

<1 uS

helpdesk@gravos.cz

5 www.gravos.cz



mailto:helpdesk@gravos.cz

&/ Gravos CNC s.r.o. Pohony YAKO Closed loop pohony

Otackové-momentova charakteristika
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